MOTORES TUBULARES GLB

INFORMACION TECNICA
DM45RM 30/15
TECHNICAL INFORMATION / INFORMATION TECHNIQUE
Alimentacion
Power supply / Tension nominal-Fréquence 230V / 50Hz
Potencia
Rated power / Puissance nominale 191 W
Intensidad
Rated current / Courant nominal 0.83 A
Par motor
Rated torque / Couple nominal 30 Nm
Revoluciones
Rated speed / Vitesse nominale 15 rpm
Numero maximo de vueltas de recorrido 22
Max number of turns / Nombre maximum de tours de voyage
Tiempo de funcionamiento continuo 4 min
Running time / Temps de travail continu |
Proteccion IP 44
Degree of protection / Degré de protection
Medidas 755
Dimensions / Dimensions L1:
l@ - £ L2: 744
aD: 45
RoHS P44
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MOTORES TUBULARES GLB

INFORMACION TECNICA
DM45RM 40/15
TECHNICAL INFORMATION / INFORMATION TECHNIQUE
Alimentacion
Power supply / Tension nominal-Fréquence 230V / 50Hz
Potencia
Rated power / Puissance nominale 198 W
Intensidad
Rated current / Courant nominal 0.86 A
Par motor
Rated torque / Couple nominal 40 Nm
Revoluciones
Rated speed / Vitesse nominale 15 rpm
Numero maximo de vueltas de recorrido 22
Max number of turns / Nombre maximum de tours de voyage
Tiempo de funcionamiento continuo 4 min
Running time / Temps de travail continu |
Proteccion IP 44
Degree of protection / Degré de protection
Medidas 755
Dimensions / Dimensions L1:
l@ - £ L2: 744
aD: 45
RoHS P44
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MOTORES TUBULARES GLB

INFORMACION TECNICA

TECHNICAL INFORMATION / INFORMATION TECHNIQUE DM45RM 50/12

Alimentacion

Power supply / Tension nominal-Fréquence 230V / 50Hz
Potencia

Rated power / Puissance nominale 205 W
Intensidad

Rated current / Courant nominal 0.89 A
Par motor

Rated torque / Couple nominal 50 Nm
Revoluciones

Rated speed / Vitesse nominale 12 rpm
Numero maximo de vueltas de recorrido 22

Max number of turns / Nombre maximum de tours de voyage
Tiempo de funcionamiento continuo 4 min

Running time / Temps de travail continu |
Proteccién 1P 44

Degree of protection / Degré de protection
Medidas 755

Dimensions / Dimensions L1:

l@ L é L2: 744

a: 45

ROHS |P44

54
o

EXPALUM. EXTREMENA DE PERFILADOS DE ALUMINIO, S.L.
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MOTORES TUBULARES GLB

INFORMACION TECNICA DM59RM 80/15
Alimentacion
Power supply / Tension nominal-Fréquence 230V / 50Hz
Potencia
Rated power / Puissance nominale 330 W
Intensidad
Rated current / Courant nominal 1.43A
Par motor
Rated torque / Couple nominal 80 Nm
Revoluciones
Rated speed / Vitesse nominale 15 rpm
Numero maximo de vueltas de recorrido 29
Max number of turns / Nombre maximum de tours de voyage
Tiempo de funcionamiento continuo 4 min
Running time / Temps de travail continu |
Proteccién IP 44
Degree of protection / Degré de protection
Medidas 771
Dimensions / Dimensions L1:
u i L2: 756
: B P59
@: 959
RoHS P44
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MOTORES TUBULARES GLB
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INFORMACION TECNICA

TECHNICAL INFORMATION / INFORMATION TECHNIQUE DMS59RM 100/9

Alimentacion

EXTIEMENA DE PEIFILADOD DE ALURMINIO, d.L. E-Mail: expalum@expalum.com Web: www.expalum.com

Power supply / Tension nominal-Fréquence 230V / 50Hz
Potencia
Rated power / Puissance nominale 340 W
Intensidad
Rated current / Courant nominal 1.592A
Par motor
Rated torque / Couple nominal 100 Nm
Revoluciones
Rated speed / Vitesse nominale 9 rpm
Numero maximo de vueltas de recorrido 29
Max number of turns / Nombre maximum de tours de voyage
Tiempo de funcionamiento continuo 4 min
Running time / Temps de travail continu |
Proteccion IP 44
Degree of protection / Degré de protection
Medidas 771
Dimensions / Dimensions L1:
u v L2: 756
: B @59
@: 59
RoHS P44
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MOTORES TUBULARES GLB

INFORMACION TECNICA DM59RM 120/9
Alimentacion
Power supply / Tension nominal-Fréquence 230V / 50Hz
Potencia
Rated power / Puissance nominale 350 W
Intensidad
Rated current / Courant nominal 1.56 A
Par motor
Rated torque / Couple nominal 120 Nm
Revoluciones
Rated speed / Vitesse nominale 9 rpm
Numero maximo de vueltas de recorrido 29
Max number of turns / Nombre maximum de tours de voyage
Tiempo de funcionamiento continuo 4 min
Running time / Temps de travail continu '
Proteccién IP 44
Degree of protection / Degré de protection
Medidas 771
Dimensions / Dimensions L1:
a i L2: 756
: % P59
aD: 59
RoHS P44
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Configurocién del movimiento los botones debe ser igual o inferior la funcién quedara

a 6 segundos;de lo contrario, cancelada

El intervalo de configuracién entre : Si repite la configuracién

Funcion.  @5Cq IO na dO se restaurard la configuracion
.original del sistema.

adicional

= Ok

La configuracién del
movimiento puntual se ha

o v realizado correctamente
Encendido Pulse el botdn de Pulse el botén ARRIBA Pulse el botén de Al pulsar una vez el botén del
configuracién P2 (flecha hacia arriba) configuracién P2 limite superior: el motor girard
una vez una vez una vez 1/36 de vuelta hacia arriba o
hacia abajo
- . Elintervalo de configuraciéon entre
AdlCIOn de O‘h’o emisor los botones debe ser igual o inferior
- a 6 segundos;de lo contrario,
Fulnqon se restaurard la configuracion
adicional original del sistema.

g >
) *\§ N e
(2] *2 b) La adicién del emisor

. i K se ha realizado
Encendido Pulse el botdn de Pulse el botén de salisfdctoramearte

configuracién del configuracién del
emisor “a" dos veces emisor "b" una vez

L, . Elintervalo de configuracién entre La cancelacién del emisor consiste
Cancelacion del emisor los botones debe ser igual o inferior en borrar todos los datos de la
= a 6 segundos;de lo confrario, memoria del receptor
Fup_cnon se restaurard la configuracion almacenados
adicional original del sistema. en el motor
- P | <
i ) a—
O ) E p—
—Gﬂr
£ » k
g > > | > O
E La cancelacién del emisor
w W == é se ha realizado
correctamente
Encendido Pulse el botén de Pulse el botdn Pulse el botén de
configuracién P2 PARADA una vez configuracion P2
una vez una vez

Problemas frecuentes y soluciones

Atencién
Problema Causas del problema Resolucion del problema
1 Al encenderlo, el adaptador solo El interruptor del limite interior del Desplazar la corona circularmente en la direccion opuésta a la
funciona en una direccién motor no se abre del adaptador de la unidad para que funcione.
a. La tensidn eléctrica es baja a. Ajustar la potencia a los datos nominales
Al conectar la alimentacién, el S 5 3
2 e Ples AR A T b. Eror de cableado b. Comprobar el circuito y coregir las conexiones eméneas
funciona C. Sobrecarga C. Par nominal asociado con la instalacion de la carga
d. Instalacion incorrecta d. Reinstalar el motor

El motor se detiene bruscamente El motor funciona un periodo supetrior El motor se volverd a encender automaticamente tras un periodo
tras funcionar de forma normal al tiempo nominal (4 minutos) de reposo de 20 minutos.

El tubo exterior es demasiado largo, y
la conexién de la persiana con ambos | Acortar el tubo para evitar un ajuste demasiado apretado
soportes esté demasiado ajustada

Sonido ahormal durante el
funcionamiento de la persiana

______ GRUPO

= B =BG olle] LOPEZ

R é Todos los confroles admiten 433 MHz y 868 MHz
N N .
Todos los contiroles admiten 230 V/50Hz y 120 V/60 Hz

R: Radial
Limite mecdnico + receptor integrado

Por DM35R DM45RM
DM45R DM59RM
DMs9R DM45RQ

& Motor tubular via radio
Versién n.%: B/03 \, 3 ESpeCiﬁCGCioneS

BOLANOS

Asistencia técnica Rango de control Berstra
motorizada

-

= / EiSorde 5 — [ | Emisor de conal X S —
1 — | unico
°

canales motorizadad

-

—_

Un canal del emisor puede controlar 20 receptores como méximo al
mismo tiempo.

..
2 oo -
L]

tubular

via radio Un motor via radio puede almacenar hasta 20 canales. .
Si necesita anadir mds canales, deberd N v
repetir la operacién desde un segundo canal. N7

Durante el proceso de configuracién del emisor y del motor de tipo radial, coda vez que puise la tecla el motor

emifiré un silbido como sefial (si no puisa ninguna fecia durante 4 segundos después del sibido, el motor revertira L1 Open L2 partition | \Emission frequency

ol estado original).Tras una configuracién safisfoctoria, o sefial que emitird el motor serén varios sibidos confinuados.

Con el receptor en el modo de funcién movimiento puntual, pulse la tecla UP (fiecha hacia aniba) o la tecia DOWN

{flecha hacia abajo) durante 2 segundos para que el mofor de control del emisor funcione en movimiento puntual. 230V/50Hz|  200m 35m
Sise pulsan durante més de 2 segundos, el motor funcionard de manera conti £ codigo de compatibiizacion
del canal de control grupal no es vioble. Cuando los canales de grupo funcionan ol mismo fiempo, el emisor no se 120V/60Hz 200m 35m
puede programar. Mientras esta en modo movimiento puntual, fodavia son posibles la adicién y la cancelacion del

433.92MHz

emisor.

i i s
Emisor y motores compatibles R:via radio
Limite mecanico + receptor integrado
Asistencia DC48 DC49 DC44 DC61DCIIS
YacHIc Pulsar el botén SUBIDA y el botén DM45r A
PARADA es equivalente R: via radio
E ) . al botén P2 Limite mecanico + receptor infegrado
| 3
el - = DM45RQ A
E F 4 ' @ ﬁ RQ: via radio con
J - silenciador Limite-mecanico + receptor integrado + dispositivo
. T g £33 D i e . silenciador
Emisorde Emisordé Emisorde  Emisor portafil  Emisor porfGtil - Emisor portdfil - Emisor portdti DM45RM e
uncanal  Sconales:  [5canales en miniatura en miniatura en miniatura en miniatura RM: Vi di
DC90 DC92  DCo4 DCl4 b bCél DC115 i -
y manual Limite mecanico + receptor integrado + manual
- -~ -~ < B , DM59R A
‘ wl & r R: via radio
p = - =g S ﬁ J v Limite mecanico + recepfor integrado
; ) ; Emisor con Emisor portdtil Emisor portatil Sensor de DMS59RM
Emisorcon  Emisorcon  Emisor con  temporizador un canalmontado  doble montado viento y sol RM: Via radio
temporizador temporizador temporizador  yn canal en pared en pared . |
uncanal  15canales 15 canales DCIN DC48 DC49 y manua ‘Limite mecénico + receptor integrado + manual
DC112 DC137 DCi170

I ' Instrucciones del motor

Asistencia
técnica

Orificio de insercion de la
manivela

Orificio de limite blanco
Direccion del limite
de gjuste

Orificio de limite rojo
Regulador de limite
especial

Amarre de la manivela
INTERRpPTOR CAPACITADOR MOTOR FRENO ENGRANAJE
DE LIMITE

Accesorios de
la manivela

i

Manivela Manivela Manivela externg

o Insertar estilete e Dispositivo externo DS38 DS39 DS21



. 2 . . Elimine todos los datos del e 1< F=
Programacion del primer transmisor 0 motor y programe el 0 (=] & [F
Primer metodo nuevo emisor. = s

L, No taladrar a través de
Instalacion de la corona la corona y la rueda
i dentada interior
El intervalo de configuracién entre los

botones debe ser igual o inferior a é
segundos; de lo contrario, se

‘ Elintervalo de Elintervalo de > - restaurard la configuracion original
% reencendido - reencendido _ del sistema.
debe ser superior @ ¥ Gebe serinferior _—
a 10 segundos a 10 segundos -
o n La configuracién se ha
> , TI<10S 9
T>10s v v realizado correctamente.
El botén con la flecha hacia arriba
Apagado Encendido controla el motor en sentido horario
Pulse el botén P2 dos Pulse el botén ARRIBA
veces seguidas (flecha hacia arriba)

||

1,,,,i

. . , Elimine todos los datos del T<6S
Instalacién del adaptador de la unidad Segundo método A motor y programe el A >
nuevo emisor.

El intervalo de configuracion entre los

" botonesdebe ser igual o inferior a 6
segundos; de lo contrario, se
¢ Elintervalo de B intervalo de - = — restaurard la configuracién original
> > | o reencendido - reencendido : [ > o del sistema.
> y A debe ser superior 9 ¥ Gebe serinferior = ) /=
- 7 P ' a 10 segundos a 10 segundos = } —
y A - =d LB 2 =p O == Ok
o Y . & - |
Pa ) » § - D e . ) i
“ \ E 2 S0 T<10S —— ', La configuracién se ha
| - T>10s o v / ;
2 =1 realizado corectamente.
- A b ax n . El botén con la flecha hacia abajo
| Apagado Encendido controla el motor en sentido horario
I Pulse el botén P2 dos Pulse el boton ABAJO
para instalar el adaptador veces seguidas (flecha hacia abagjo)

de la unidad

| Configuracion del fin de
carrera superior

Una vez apagado el motor,
deje de girar la tuerca roja o
blanca con el regulador.

= wpok

El fin de camrera superior se ha
configurado comectamente.

& > =

o

Encendido Pulse el boton ARRIBA Utilice el regulador especial para ajustar Una vez alcanzado el fin de carrera superior
(flecha hacia arriba) ) en senfido “+" la direccion ) a la distancia deseado, deje de girar
una vez y gire la tuerca blanca cuando sea necesario g tyerca blanca y pulse el botén PARADA.
para incrementar la distancia superior.

Una vez apagado el motor tubular,
deje de girar la tuerca roja o

Configuracién del fin de
carrera inferior blanca con el regulador

“J
o i l . k
‘ ; . El fin de carrera inferior se ha
o W configurado correctamente

Utiice el regulador especial para ajustar Una vez alcanzado el fin de carmrera inferior

CA

3X1.5mm2 (230V/50Hz)
3X18AWG (120V/60Hz)

| Instalacidn del circuito
230 V/50 Hz 0 120 V/60 Hz, de acuerdo

S
ENT
con la placa de identificacion del
Apagado producto

L Azul = Neutro ! Blanco = Neutro

2 Marrén = Fase 2 Negro = Fase

3 . 3 .
Verde/amarillo = Tiera Verde = Tierra

Encendido Pulse el botén ABAJO Srvientice ™ Yo diesceitn
i i la distanci , dej irar

(fecha hacia abajo) y gire la tuerca roja cuando sea necesario Iocn?e?ci:?o;oy%islse: glc bg:‘)jre\ g /ngAEC; A

una vez para incrementar la distancia inferior. ’



. The interval of eash button )
| Dot-move setfing 0 must within 6 seconds of Repefat scetytlng,
o re-setting, otherwise the Unctotls
’:‘Sgg'ﬁgﬂ system will restore the cancelled
original state.
- i -
T D | = e Gicemove setting
o W | is ok
—
Switch on press setting P2 button Press up button press setting P2 button  Once press the up or limit
one time one time one time button, the motor will go

upwards or downwards 1/36 circle

A

Add Emitter

The interval of eash button
must within 6 seconds of
re-setting, otherwise the

Additional system will restore the
Function original state.
- -
=—— X > » E Ok
- Emitter
= = [ B adding is ok
=< o\ *? o
. ——— A ) ) .
! — © ) Switch on continue to press press "b" emitter's
= "a" emitter's setting  setting button one time
button two time

. The interval of eash button Canceling emitter is that
Cancel Emitter must within 6 seconds of remove all the memory
re-setting, otherwise the of receiver stored

éddi”fo.”o' system will restore the in radio motor
unction original state.
- = o
ol E =4
o : > | = & Ok
E 1 Emitter cancelling is ok
w v .
Switch on press setting P2 button  press stop button press setting P2 button
one times one times one times

Common failures and solutions

Attention
Fail-phenomena Failure causes solutions failure recovery
1 Switch on, the drive adapter runsin [ Inside limit switch of motor Crown running one circle in the opposite directionof
one-way operation doesn't open the drive adapter, then it works
a. Power voltage is low a. Adjust power to rated data
2 motor starts slowly or not work b. Wiring error b. Check circut and correct wiring connecting
after connect power c. Overload c. Rated torque associated with the installation of the load
d. Improper installation d. Re-install the motor
; The motor works continunsly for over ; : - )
3 Motor stops suddenly after running the rated time - 4 minutes. Motor will automatically resume work after 20 minutes cooling
4 Abnormal sound during roller %‘fﬁﬁrgts”hblftiiﬁ‘égA?\'égis'eveﬁﬂe If idler is active, propering make the tube shorter to avoid
blinds in operation both sides of bracket too tightly too tight status.

= GRUPO
olle] LOPEZ
BOLANOS

433MHzZ 865MHz c €

~ | All controls support 433MHz & 868MHz
All controls support 230V/50Hz & 120V/60Hz

= W ==

R:Radio
Mechanic Limit + Built-in Receiver

By DM35R DM45RM
DM4sR DMs9RM (- \
DMs9R DM45RQ
> \\\

Radio Tubular Motor

N Specification
Technical Support Control Range - orined
— . roller door
h | — | singlechannel .
1. [ emiver =[] emer X 5 motorized

One channel of emitter can control 20 receivers at most at the same time.

o )
2 o S )

One R motor maximum can store 20 channels, over

Motor e R i s
20 channels, if still need add new channels, it will be repeating N
covered in turn from second channel. N7
EE NN NN NSNS NN NS NN NN NSNS SN NSNS NN NEEESENNEENEENEEE
Inhthe| process of set ?‘p emi(tler and R type moktor, evﬁry time predss tPte ker)‘/, m?]tov; wilrl1
whistle one time as the signal ( not press any key within 4 seconds after the whistle, the e ‘oot
mﬁto;' will turn to the ongin‘al(state . After tyhe s{tccess’ o?lhe set up, motor <onltinuous Ll Open L2 Partition \\Emlssmn frequenc‘/
whistle many times as signal.
Receiver in the mode of dot function, press up key and down key within 2 seconds, 230V/50Hz 200m 35m 433.92MH
emitter control motor working in dot function; if continuous press more than 2 . z
seconds motor will last working. 120V/60Hz 200m 35m
Grouﬁcontrol channel match code is unworkable, when group channel work
together, the emitter can’t be programmed, while function of dot-move, emitter-add
and emitter-cancel still means.
I DM3sR | .
Matchable emitter and motors R: Radio V—
B e B BEEBETE Mechanic Limit + Built-in Receiver
R 4 49 14 1
Technical ,
Support Pressing up button and stop DM4gsR ¢
button equals P2 button R: Radio
4 P /i - Mechanic Limit + Built-in Receiver
== DM45RQ |
‘ i v RQ: Quiet Radio
= = Mechanic Limit+ Built-in Receiver + Quiet Device
ingle ch: | 5-ch: | 15-ch | miniaturised miniaturised miniaturised miniaturised
snnge’encmg:me Secmir:;e Se,cni?";r:e portable emitter  portable emitter  portable emitter  portable emitter DM45RM
DCgo Do92 DCo4 DC14 DC44 =ley} DC115 RM: Radio D—— - ’
With Manual Mechanic Limit + Built-in Receiver + Manual
-~ =1 -~
/ DMsoR ‘
(7 [ 1T / R: Radio
= = ) Mechanic Limit + Built-in Receiver
— single channel Portable single Portable double Wind-sun sensor
single channel ~ 15-channel  15-channel  timeremitter  wall-mounted emitter  wall-mounted emitter DMs5oRM
timer emitter  timer emitter  timer emitter e e B Dcas RM: Radio
4 £
DEH12 De1e? DE With.panus Mechanic Limit + Built-in Receiver + Manual

Instruction Of The Motor

Technical
Support

- Hand crank insertion hole - Hand crank tie-in

The White Limit Hole
D

LIMIT SWITCH CAPACITOR MOTOR BRAKE GEARBOX

___ Drection Of
justing Limit
The Red Limit Hole
Special Limit
Regulator

Hand crank
accessories
R equipment Hand crank Hand crank Outer hand crank
Insert Style External Device DS38 DS39 DS21



. . Forbidden dfrill
Crown installation Athrough crown and

inner gear wheel

Crown

Drive adapter installation

& / ]
ax - /ax
E / ]

¥ /

Use rivet or screw

to install drive adapter

Bracket installation

4 | Circut installation

| \?
.., o 230V /50Hz or 120V / é0Hz according to

roduct nameplate
Switch off produ P

! Blue = Neutral ! White = Neutral
i Brown = Direction i Black = Direction
Green / Yellow = Earth Green = Earth

3X1.5mm? (230V/50Hz)

3X18AWG (120V/60Hz)

. . . - T 63 § ——
| Programming the first transmitter Q BRI ganarue it 0 = ; =
The first method been programmed. =

The interval of each button
must within é seconds of re-
e setting, otherwise the system
the interval of re- will restore the original state.

m = theinterval of re- 2 ‘
switch on must o @ switchon must e [
" over 10 seconds less 10 seconds @/‘”
o T<108 | -
T>10s 0 @ S | Set up is ok
3 | The up limit button control
I the motor clockwise
Switch off Switch on

Press the P2 button for
twice continuously

‘}ll.

press the UP button

The second method

[l

T<6S
»>

The interval of each button
must within 6 seconds of re-
setting, otherwise the system
will restore the original state.

‘
“ = theinterval of re- the interval of re- |
switch on must @ ¥ switch on must T | ‘

u over 10 seconds less 10 seconds [ .

) | G | O k
T>10s o v T<I0S . | Set up is ok
—_— The down limit button control
; . the motor clockwise
Switch off Switch on

Press the P2 button for press the DOWN button
twice continuously

‘“,,"

Delet all the datas of the motor
and the new emitter has
been programmed.

When motor doesn't

| imi i work stop rotating
: U P limnit sei'hng red or white worm
with regulator.
w O - \
g > = > R » Ok
" Up limit setting
9 v is ok
Switch on Press up button Using special regulator to adjust "+" When up limit distance achieves the

one time direction, and rotating white worm

desired location, stop rotating white
when need to increase the up distance

worm and press the stop button

Please do not use regulator

| Down limit Seﬁlng adjust red and white limit
screw when the tubular
motor stop.

w k
I Down limit setting
o O is ok
Switch on Press down button Using special regulator to adjust "+" When down limit distance achieves

one time direction, and rotating red worm when

the desired location, stop rotating red
need to increase the down distance

worm and press the stop button



L'intervalle de configuration entre les

+ H i A S % Si vous refaites la
Configuration du mouvement touches doit étre égal ou inférieur & 6 s configuration, la fonction e e Cc | b
: - - econdes, autrement la configuration . < - - g LO P I: z
Fonction  @chelonné crabendbiilinbbgasla ol | sera annulée R B oo contrdles admettent 433 MHz y 868 MHz

additionnelle Tous les contréles admettent 230 V/50Hz y 120 V/60 Hz

BOLANOS

- > R: Via radio
) k Limite mécanique + récepteur intégré
La configuration du par gM35R DMasRM
2 . M45R DMs59RM
o E d'u mouvement échelonne DMsoR DMasRQ
W £ s'est réalisée comrectement.
Allumage Appuyez une seule fois Appuyez une seule Appuyez une seule fois © En appuyant une seule fois sur la
sur latouche de fois sur la touche MONTEE  sur la touche de touche de limite supérieure: le moteur 4 . . .
configuration P2 (fleche vers le haut) configuration P2 tournera 1/36 vers le haut ou vers le bas 3 . MoteUf iUbUIOWe via radlo
N s g L
Version n: B/03 \ SpeCIfICQtlonS
L'intervalle de configuration entre les I
' : : fouichies dolt siseael ou e i és Assistance technique Rang de contrdle
Ajout d'un aufre emetteur econdes, autrement la configuration - 4 g Porte roulante
Fonction d'origine du systéme sera restaurée. | ’ motorisée
additionnelle 3 / Emetteurde — |- | Emefleurdiun g Porte roulante
1 5canaux — |- [ canal motorisée
- > e =N
Un canal de I'émetteur peut controler un maximum de 20 récepteurs
en méme temps
I k Moteur 'y
o = O o  fubulaire . . . )
* * * viaradio Un moteur tubulaire radial peut emmagasiner un maximum de 5
G 20 canaux. S
Si vous souhaitez ajouter plus de canaux, vous devrez répéter ¢
(a) X2 (b) L'cjout de I'émetteur I'opération depuis un deuxieme canal.
. . s'est réalisé
Allumage Appuyez deux fois Appuyez une fois comectement Pendant le processus de configuration de I'émetteur et du mofeur de fype radial. chaque fois que vous appuierez
sur la fouche de sur la touche de ’“'°’°°°::£’§""“’m'"‘,2",§‘§.w" o iﬁi?ﬁ'g,éﬁ}‘”&"bmifﬁmgﬁm. L1 Ouvert | L2Parfitions [Fréquence d'émission
T 5 T k i tira en ¥ siffiements de s ti 1 mode de
cgnflgurchon de C‘?nﬁgumhon de finnéohoer:emem p:fTaﬁ: mﬂ“?ﬁm MONTEE me?w?v:ng::m?‘:fkﬁ;uce; gggénrs {fiche vers je bas) 230V/50Hz 200m 35m
| émetteur«an I'émetteur « b»n pendant 2 secondes afin que le moteur de contrdle de I'émetteur ioncﬂonn: en mouvement ponctuel.Si vous & 433.92MHz
Ia he pendant de2 ondes, le f tior de i X ode de compatibilit
S:"‘;’:d de"c‘fnm?gw;o‘.”n"’wem?fm 313 et i eror FIrrant S e Y TER 1207/60Hz] | 200m 3
1" ul it i
§" 1":’ ::mgr’nmwve::'mghebnné il est encore possible d'ajouter ou annuler I'émetteur.
. i 7 L'intervalle de configuration entre les L'annulation de I'émetteur consiste I s DMB35R ._
Annulation de I'émetteur touches doit étre égal ou inférieur & 65 & effacer toutes les données de Emetteur et moteurs compohbles R: Via radiol s e P
. econdes, autrement la configuration la mémoire du récepteur . : DC48 DC49 DCas DC61DCIIS e mecamque frecaplaurinioon
Fonction d'origine du systéme sera restaurée. emmagasinées dans le moteur Asistencia Appuyer sur la fouche MONTEE (fiéche DM45R
additionnelle técnica vers le haut) et surla touche ARRET R: Via radiol _"
. ) équivaut a appuyer sur la
3 ," = touche P2 Limite mécanique + récepteur intégré
e | DM45RQ .
- Y = E | . ' @ ﬁ RQ: Via radio
o) i [ - / e silencieux Limite-mécanique + recepteur intégré + dispositif
E — — . . silencieux
LA/ Emetfeur  Emefteur  Emetteur Emetteur Emelteur Emetteur Emetteur DM45RM
- | d'un canal de 5canaux de 15canaux ~ Portable en portable en portable en portable en o ¥
= O DC90 DC92 DC94 miniature miniature miniature miniature M: Via radio
' ' R ﬂ ' DCl14 DC44 DCé1 DC115 manuel Limite mécanique + récepteur intégré + manuel
= g
" i / ~ L'onnulc'mon de -~ -~ - = . ’ DM59R A
W I'émetteur s'est réalisée u | R: Via radiol
correctement / b= - == = ﬁ N/ Limite mécanique + récepteur intégré
Allumage Appuyez une fois Appuyez une Appuyez une fois Emetteur portable Emetteur portable Caopteur
SUF!pO ZOUChe de seule fois sur la sur la touche de Emetteur avec Emetteuravec Emetteuravec Emetteuravec unigue double de vent et soleil RrEAVAig?fd';g
configuration P2 touche ARRET configuration P2 Yersggr::(;eur fﬁmﬁfﬂ :f«;nlgoéz?\?::; rer:msr?élem pos%éur e PO sur ¥ bess " manuel
45 e e z v
DC112 DCI1a7 DCI70 Lt DC49 Limite mécanique + récepteur intégré + manuel
N P § I v 3
Problemes fréquents et solutions . Mode d’emploi du moteur
Attention Assistance
0 n . : N technique
Problemes Causes du probleme Résolution du probleme
1 Fn I'c:llumani, l'lcdcpto;eur de I'unité| L'interrupteur de limite intérieure du Dé|p|c:jce|z |c; co;:r?nnedderfocto'n ﬁ_irc;lc:re dofr‘;: le sens bpﬁ:sé a Orifice d'insertion de la o e lo monivelo
onctionne seulement dans un sens | moteur ne s'ouvre pas celui de I'adaptateur de I'unité afin de le mettre en marcl manivelle pport
o Lo fonsion Eleciaue oo 1o o e - oa - - Orifice de limite blanc lNTgléRLLll;'::rEEUR CONDENSATEUR MOTEUR  FREINS ENGRENAGE
a tension électrique justez la puissance des données nominales Seiis dal'ciust +
En branchant I'alimentation, le b. Ereur du cablage b. Vétifiez le circuit et corrigez les connexions eronées "Zn‘i’ ‘:“"gjus e
2 moteur démarre frés lentement : ) i X . ) Orifice de limite rouge
ou ne marche pas C. Surcharge c. Couple nominal associé avec l'installation de la charge Régulateur de limite
d. Installation incorecte d. Réinstallez le moteur spécial

Accessoires de
la manivelle

Le moteur s'arréte brusquement aprés | Le moteurs'anéte brusquement apfés une | Le moteur se rallumera automatiquement aprés un temps de

une période de fonctionnement normal| période de fonctionnement ni repos de 20 minutes Manivelle Manivell Manivelle externe
Le tube extérieur est frop long, ce , = < Nive anivelle nivelle extern
Buit anolmal perdantle et i Skl St o Insérer stylet e Dispositif externe DS38 DS39 DS21

Raccourcissez le tube afin d'éviter un ajustement trop serré.

fonctionnement de la persienne petg:nne avec les deux supports soit trop
Se = =




Installation de la couronne

Ne pas percer & travers
de la couronne et la roue
dentée intérieure

Premiere méthode

Programmation du premier émetteur

Eliminez toutes les données
du moteur et programmez le
nouvel émetteur

A

L'intervalle de configuration entre les
touches doit étre égal ou inférieur

P & 6 secondes; autrement la configuration
L'intervalle de L'intervalle de - , d'origine du systéme sera restaurée.
DM rallumage doit étre . rallumage doit étre = —
supérieur 10 o inférieur & 10 3 _—
secondes secondes
> : T<10S L’c go’nf guration s'est
T>10s o réalisée comrectement.
. La touche avec la fléche vers le haut
Eteint Allumage contréle le moteur dans le sens des
aiguilles d'une montre.
Appuyez deux fois de Appuyez sur la touche

suite sur la touche P2 MONTEE (fléche vers le haut)

Deuxieme méthode

Installation de I'adaptateur de I'unité

Eliminez toutes les données
du moteur et programmez le
nouvel émetteur

||

T<6S
>

1,,,,i

A A

L'intervalle de configuration entre les
touches doit étre égal ou inférieur
& 6 secondes ; autrement la configuration
L'intervalle de L'intervalle de ~ = d’origine du systéme sera restaurée.
D =  rallumage doit étre rallumage doit étre i -——
supérieur a 10 W inférieur @ 10 P- _
secondes secondes : =
,4\‘ > P -> - Ok
"‘ T>10s @ o T<108 La configuration s'est
- '[} réalisée comrectement.
4x ' 4x A . La touche ayant la fleche vers le
| Eteint Allumage bas controle le moteur dans le sens

Utilisez des rivets ou des vis
pour installer I'adaptateur
de I'unité

des aiguilles d'une montre
Appuyez deux fois de
suite sur la touche P2

Appuyez sur la touche
DESCENTE (fleche vers le bas)

| Configuration de la fin de
course supérieure

e e l
o o - .
Allumage Appuyez une seule fois

sur la touche ayant la
fleche vers le haut.

Une fois que le moteur sera
éteint, ne faites plus toumner
I"écrou rouge ou blanc

avec le régulateur.

3 Ok

La fin de course supérieure
s'est réalisée corectement

Utilisez le régulateur spécial pour régler

dans les sens « + » la direction et faites

toumner I'écrou blanc s'il est nécessaire
d'augmenter la distance supérieure.

Une fois que vous aurez atteint la fin de course
supérieure, arrétez de toumner |'écrou blanc
et appuyez sur la fouche ARRET.

Configuration de la fin de
course inférieure

| Installation du circuit

CA

.. § \?
. 230 V/50 Hz ou 120 V/60 Hz,

3X1.5mm2 (230V/50Hz)
3X18AWG (120V/60Hz)

conformement d la plague o v
Eteint d'identification du produit I |
1 1 o
Bleu = Neutre Blanc = Neutre
Marron =Phase 2 Noir = Phase Allumage Appuyez une seule fois
Vert/jaune = Terre 2 Vert = Terre sur la touche ayant la fleche
vers le bas

Une fois que le moteur sera
éteint, ne faites plus tourner
I"écrou rouge ou blanc
avec le régulateur.

A

- _j

Une fois que vous aurez atteint
la limite inférieure de la distance
souhaitée, ne faites plus tourner I'écrou
rouge et appuyez sur la fouche ARRET.

P Ok

La fin de course inférieure
s'est réalisée corectement

Utilisez le régulateur spécial pour

régler dans le sens « +» la
direction et faites tourner I'écrou rouge s'il est
nécessaire d'augmenter la distance inférieure.
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